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Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow

Wydziat Inzynierii Transportu

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Metodologia konstruowania maszyn do robét ziemnych i drogowy |1010612221010610289
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Mechanika i Budowa Maszyn (brak) 1/2

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Maszyny robocze polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
Il stopien stacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 2 Cwiczenia: 1 Laboratoria: -  Projekty/seminaria: - 3
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogolnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 3 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr inz. tukasz Gierz

email: lukasz.gierz@put.poznan.pl
tel. 782169798

Wydziat Inzynierii Transportu

ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Ma podstawowg wiedze w zakresie budowy i zasady dziatania maszyn do rob6t ziemnych i
1 W|ed Za. drogowych_

L. .. Potrafi postugiwac sie oprogramowaniem biurowym oraz podstawowym oprogramowaniem
2 Umiejetnosci: | cap

3 Kompetencje | Posisada podstawowe umiejetnosci komunikacyjne oraz wspétpracy w grupie
spoteczne

Cel przedmiotu:

--Usystematyzowanie ogdlnej wiedzy o konstruowaniu i éwiczenie operowania
nig do rozwigzywania zadan konstrukcyjnych na konkretnych przyktadach z
maszyn robot ziemnych i drogowych.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:
1. Zna ogodlng organizacje i przebieg procesu konstruowania maszyn - [-]
2. Zna metody optymalizacji konstrukcji - [-]

3. Zna podstawowe metody matematycznego modelowania maszyn roboczych - [-]
4. Zna oprogramowanie komputerowe stosowne do wspomagania procesu konstruowania maszyn - [-]

Umiejetnosci:

1. Potrafi zorganizowa¢ proces projektowania maszyny roboczej - [-]

Kompetencje spoteczne:

1. Rozwija umiejetnosci pracy w grupie i umiejetnosci korzystania z nowoczesnych zrédet informacji - [-]
2. Potrafi postugiwaé sie oprogramowaniem CAD w procesie projektowania maszyn - [-]
3. Potrafi przeprowadzi¢ podstawowe obliczenia wystepujgce procesie konstruowania maszyn - [-]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

-Egzamin pisemny obejmujgcy zestaw pytan opisowych i zadan

Tresci programowe

-Ogolne algorytmy konstruowania maszyn. Formutowanie wymagan konstrukcyjnych dla maszyn do robét ziemnych i
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drogowych. Poszukiwanie rozwigzan konstrukcyjnych, katalogi branzowe, patenty, dostepne rozwigzania na rynku. Techniki
heurytyczne. Optymalizacja w konstruowaniu maszyn do robét ziemnych i drogowych - funkcje kryterialne i ograniczenia.
Modelowanie geometryczne. Obliczenia wytrzymatosciowe, dobér materiatéw.

Literatura podstawowa:

1. Pahl g. Beitz W. Nauka konstruowania WNT

2. Pieczonka K. Inzynieria maszyn roboczych OWPW

3. Praca

Literatura uzupetniajaca:

1. Tarnowski W. Optymalizacja i polioptymalizacja w technice, Koszalin, 2011

2. Praca Zbiorowa red. Jan Szlagowski. Automatyzacja pracy maszyn roboczych. Metodyka i zastosowania

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnos¢ Czas (godz.)
1. Przygotowanie do zaje¢ 25
2. Udziat w zajeciach (wg planu) 45
3. Utrwalenie tresci zajec 25
4. Konsultacje 3
5. Przygotowanie do egzaminu 15
6. Udziat w egzaminie 3
Obciazenie praca studenta
forma aktywnosci godzin ECTS
t3czny naktad pracy 90 3
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 30
Zajecia o charakterze praktycznym 60
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